Insset de St Quentin
M2 SET


Initiation au  DSP320LF28335
Utilisation du convertisseur analogique/numérique

 Interruptions

____

But du TP:
Ecrire en "C" un programme qui   échantillonne une entrée analogique à une fréquence bien définie que l'on donnera par le port série  en utilisant hyperterminal et qui envoie le résultat de la conversion sur un port de sortie binaire (GPIO)
La  conversion doit être lancée automatiquement par un événement  lié à un timer qui gère le PWM (EPWMxSOCA ) 
Le traitement des échantillons doit se faire automatiquement  par une routine d'interruption  à la fin de chacune des  conversions.
Cette routine devra simplement recopier les 8 bits de poids forts issus du convertisseur 12bits dans  
un port de sortie logique relié à un réseau R/2R.

Effectuer les tests de validation avec un oscilloscope et un GBF (attention : utiliser un câble équipé d'une diode zéner 3.3V pour ne pas détériorer l'entrée analogique.

Décomposer le travail en plusieurs parties qui devront faire l'objet de tests et d'une présentation dans le rapport de TP.
Partie 1:

Rechercher dans les datasheets des périphériques les registres à configurer et justifier les valeurs à utiliser pour configurer :

1) le port de sortie (GPIO) en sortie    

(sprufb0c.pdf   sprs439f.pdf )   
2) le port série (SCI)
  


(spru051.pdf   sprufz5.pdf)
3) le convertisseur analogique/numérique ADC
(spru812a.pdf)   
    pour  le déclenchement automatique 

(spru791.pdf /sprug04.pdf    ePWM  "Event-Trigger Submodule")
4) les registres de contrôle des interruptions 

(sprufb0c.pdf).
Partie 2: (à faire valider)
Tester le bon fonctionnement du port de sortie en écrivant un programme simple qui incrémente un variable entière et envoie le résultat en boucle sur le port de sortie choisi sur lequel sera connecté le réseau R/2R. 
Quelle est l'allure du signal obtenu sur le réseau R/2R ?

Quelle est la fréquence du signal mesuré, en déduire la durée d'un boucle, comparer à la valeur obtenue à l'aide du débugger.

Partie 3: (à faire valider)

Ecrire un programme qui envoie un message de bienvenue sur le port série et qui attend la saisie d'une chaîne de caractère correspondant à un nombre décimal, ce nombre sera envoyé sur le port de sortie GPIO pour  vérifier .
Partie 4: (à faire valider)

Ecrire et tester le bon fonctionnement de l'application

Quelle est la fréquence maximale d'échantillonnage, comparer les résultats théoriques et expérimentaux et expliquer. (Vous pouvez utiliser le débugger pour déterminer la durée de blocs de programme).
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